Las transformaciones isométricas’
a) Las simetrias

1.- La simetria ortogonal o con relacién a una recta.
Definicion:
La simetria ortogonal con relacidn a una recta es la aplicacidn del plano en él mismo
definida asi:
Sea un punto cualquiera M y su imagen M’:
e Si M no esta sobre la recta A, A es la mediatriz del segmento MM’
e SiM estd sobre A, My M’ se confunden
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Nota: Los puntos M y M’ coinciden por plegado alrededor de la recta A.
- Construccion de simétricos
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La linea ABCDE coincide mediante plegado alrededor de A con AB’C'D’E’
- Propiedades de las simetrias con relacién a una recta
La simetria axial conserva:
- Las distancias
- La medida de los dngulos, pero no su sentido
- Lasareas
- Elalineamiento
- El paralelismo
- Laortogonalidad.
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2.- La simetria central o simetria con relacién a un punto
- Definiciéon
La simetria con relacién a un punto A es la aplicacién del plano en él mismo
definida asi:
Dado un punto cualquiera M, su imagen es el punto M’ si A es el punto medio del
segmento MM’
El punto A es el centro de simetria y esta simetria se llama central.
- Construccion del simétrico de un punto
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- Propiedades de las simetrias con relacién a un punto
La simetria central conserva:
- Las distancias
- La medida de los angulos y su sentido
- Las areas
- Elalineamiento
- El paralelismo
- Laortogonalidad



b) Las traslaciones
— Definicién
Seaelvector aA® fijoen el plano. M’ es laimagen del punto M en la translacién
delvector aAg® sisecumple que MM’ =AB

— Simetrias y translaciones

La composicién de una simetria central de centro O;, con la simetria central de centro
.7 -
0,, es una translacion del vector 2 0,0,

Una translacién es también la composicion de dos simetrias axiales de ejes d; y d;
paralelos.
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La translacidon viene determinada por dos puntos que determinan el vector de la
translacion.

— Propiedades de las translaciones
La translacién conserva:

- Las distancias

- Los angulos (medidas y sentido)

- Las areas

- Elalineamiento

- El paralelismo

- Laortogonalidad

c) Los giros o rotaciones

— Definicidn
Dados un punto fijo O y un dngulo a (de medida y orientacion definidas), se llama
rotacién de centro O y de dngulo a, a la aplicacién del plano en él mismo tal que a un
punto M del plano le asocia el punto M’ tal que
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Se designa como Rot (O, a) 6 G (O, o).
— Propiedades de las rotaciones o giros
La rotacién o giro conserva:
- Las distancias
- Los dngulos (medidas y sentido)
- Elalineamiento
- El paralelismo
- La ortogonalidad
Nota: la simetria central es una rotacion o giro de 1809



